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1. Podstawa opracowania:

1.
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn.2 wrze$nia 2004r w sprawie szczegdélowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robo6t budowlanych, oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202 z dn.

16. 09. 2004r.)

. Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego 1 Rady z dn. 5 listopada

2002r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) (Dz. Urz. WE L 340 z
dn. 16. 12. 2002r. z p6Zniejszymi zmianami)

. Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.-Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19. poz. 177

z pézniejszymi zmianami ogltoszonymi w Dz. U. Nr 96 z 2004r. poz. 959,
Nr 116. poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537)

. Zlecenie udzielone przez inwestora tj. Energetyka Cieplna Spoéika z 0. 0. w Karlinie

a wykonawca tj. Krzysztof Bunka i inni KORTEM Sp J. w Szczecinie;
Ogodlna koncepcja modernizacji uktadu sterowania kottownia K1 w Karlinie.
Inwentaryzacja stanu istniejagcego kottowni w zakresie instalacji AKPiA.

. Ustalenia pomigdzy inwestorem a projektantem.

2. Cze$¢ ogolna:

2.1 OkreSlenie przedsiewziecia:

Modernizacja uktadu sterowania kottownig K1.

2.2 Przedmiot i zakres robot:

ST - RE1 Prace demontazowe
ST - RE2 Rozdzielnica SA
ST - RE 3 Oprogramowanie, pomiary, uruchomienie

2.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych:

prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) wykona¢ w oparciu o faktyczny stan
po wykonaniu robdt. Zmiany w stosunku do dokumentacji winny by¢ uzgodnione z autorem
projektu

roboty tymczasowe — nie dotyczy

2.4 Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu

widzenia:
organizacji robot budowlanych i informacji o terenie budowy:

1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz zgodno$¢ wykonania
z dokumentacjg projektowa i1 przetargowa, zaleceniami nadzoru inwestorskiego,
obowigzujgcymi normami warunkami technicznymi wykonania robdt budowlano-
montazowych oraz sztukg budowlana.

2 Przekazanie placu budowy
Zamawiagjacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
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teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami pravnymi i

administracyjnymi, dziennik budowy oraz dokumentacje projektowa i komplet ST.

Przed rozpoczgciem robot wykonawca jest zobowigzany do pisemnego powiadomienia
wszystkie zainteresowane strony o terminie rozpoczg¢cia prac oraz przewidywanym terminie
zakonczenia. Wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem tych wymagan nie podlegaja
odrebnej zaptacie i winny by¢ uwzglednione w cenie umowne;j.

3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczeniaterenu budowy w okresie trwania

realizacji kontraktu, az do zakonczeniai odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, wszelkie inne srodki niezbedne do

ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych, stosownie do potrzeb.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem

w sposdb uzgodniony z nadzorem inwestorskim oraz przez umieszczenie, w

miejscach i iloSciach okreSlonych przez nadzor inwestorski, tablic informacyjnych,

ktorych treS¢ bedzie zatwierdzona. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez

Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowigzany zorganizowaC zaplecze przestrzegajac
obowigzujacych przepisdw prawa, szczegdlne w zakresie BHP, zabezpieczen p-poz, wymogow
Panstwowej Inspekcji Pracy i Panstwowego Inspektora Sanitarnego.

Zaplecze Wykonawcy winno spetnia¢ wszelkie wymaganiaw zakresie sanitarnym, technicznym,
gospodarczym, administracyjnym itp.

Jako zaplecze Wykonawcy kwalifikuje sie takze zaplecze magazynowania materiatéw i urzadzen.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptaciei przyjmuje sie,

zejest wigczony w cene umowna.

zabezpieczenia interesow oséb trzecich — nie dotyczy

ochrony Srodowiska:

Wykonawca ma obowiazek zna€ i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie

przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie utrzymywat teren budowy w
stanie uporzadkowanym, podej mowat wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie
do przepisdw i norm dotyczacych ochrony Srodowiska naterenie i wokét terenu budowy oraz
bedzie unikat uszkodzen lub uciazliwosci dla osdb lub wtasnosci spoteczngj i innych, a
wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdélny wzglad na lokalizacje baz, warsztatéw,
magazynéw, sktadowisk i drég dojazdowych, srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami oraz mozliwoscia powstania pozaru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za postepowanie z odpadami zgodnie z ustawa o odpadach.

warunkow bezpieczenstwa pracy i ochrony przeciwpozarowej:
Przed przystgpieniem do robot budowlanych nalezy przeprowadzi¢ z pracownikami
szkolenie ogdlne, podstawowe 1 stanowiskowe z podkresleniem zasad BHP przy pracach



szczegolnie niebezpiecznych.

1. BHP:

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega przepisow dotyczacych bezpieczenstwa

i higieny pracy, a szczeg6lnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjane oraz

sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zyciai zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla

zapewni enia bezpi eczenstwa publicznego.

Odziez robocza stosowana podczas wykonywania rob6t bedzie miata dobrze widoczny znak

firmowy Wykonawcy.

Uznaje sie, zewszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie

podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

Przy wprowadzeniu na budowe Wykonawca winien przedtozy¢ oswiadczenie kierownika

budowy stwierdzajace sporzadzenie planu bezpieczenstwai ochrony zdrowia oraz przyjecie

obowigzku kierowania budowy (robotami budowlano-instalacyjnymi), atakze zaSwiadczenie, o

ktorym mowaw art. 12 ust. 7 prawa budowlanego.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowaC i przeprowadzi¢ roboty w sposob bezpieczny nie

stwarzajacy zagrozenia dla osob przebywajacych naterenie szpitalajak i obiektu.

SzczegOlnie odpowiedziany jest za:

— sporzadzenie, przed rozpoczeciem robét, planu bezpieczenstwai ochrony zdrowia
(art. 21aust. 3prawa budowlanego), tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwai ochrony zdrowia (art. 45 ust 4 prawa budowlanego). Jeden
egzemplarz planu bioz nalezy przekaza¢ Zamawiajacemu.

— prowadzenie robdt rozbiérkowych zgodnie z wymogami Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwai higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych z dnia: 06.02.2003 (Dz. U. nr 03/47 poz. 401).

2. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej i utrzymywac

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

Materiaty tatwopal ne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

zaplecza dla potrzeb wykonawcy:

Nalezy przeznaczy¢ pomieszczenie w budynku na magazynek podreczny do sktadowania
przewodow i osprzetu elektrycznego na czas budowy.

warunkow dotyczacych organizacji ruchu — nie dotyczy

ogrodzenia — nie dotyczy

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni — nie dotyczy
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2.5 okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wcze$niej
niezdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia
zapisow dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot — nie dotyczy

3.Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych oraz niezbedne
wymagania zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,
skladowaniem i kontrolg jakoSci -
Poszczegolne wymagania odnoszg si¢ do postanowien norm 1 obowigzujacych przepisow
prawa.

4.Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezb¢dnych lub zalecanych do wykonania
robot budowlanych zgodnie z zalozong jakos$cia:
Przeno$ne urzadzenia elektryczne muszg posiada¢ izolacj¢ klasy II,
Gniazda wtyczkowe zasilajace plac budowy z wytacznikami roznicowopradowymi AJ =
0,03A.

5. Wymagania dotyczgce Srodkow transportu:
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyna niekorzystnie najakosS¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych
materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen naosie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy beda usuwane z
placu budowy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu
budowy.
W szczegdlnosci Srodki transportu nie moga posiadac twardych i ostrych krawedzi
mogacych uszkodzic izolacje przewozonych przewodéw i obudowy osprzetu aparatury
elektryczng.



6. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych z podaniem sposobu
wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancji wymiarowych, szczegolow
technologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robot budowlanych,
przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne:

6.1. ST-RE 1 Prace demontazowe.

Demontaz nieczynnych instalacji i osprz¢tu elektrycznego, po uprzednim ich
zinwentaryzowaniu. W sterowni kottowni K1 nalezy zdemontowa¢ istniejace szafy
automatyki i zasilajaca. Podczas demontazu nalezy oznaczy¢ koncéwki odtaczanych
przewodow tak, by mozliwe byto ich bezproblemowe podtaczenie do nowej szafy.
Uwaga: przy wykonywaniu prac nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ ze wzgledu na
czynne kable zasilajace i1 sterownicze.

Prace winny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace aktualne wymagane przepisami
prawa kwalifikacje oraz pod nadzorem witasciwym dla rodzaju wykonywanych prac.

6.2. ST - RE 2 Rozdzielnica SA.

Podstawowym wymogiem dla projektowanej modernizacji jest zachowanie
kompatybilnosci z istniejagcym i niedawno modernizowanym systemem BMS oraz
konieczno$¢ powigzania automatyki kottowni z istniejgcg automatyka weztdéw cieplnych.

Projektowang szaf¢ SA wykona¢ w obudowie metalowej w kolorze uzgodnionym z inwestorem.
Obudowa musi posiada¢ co najmniej stopien ochrony 1P44 oraz IK10.

Szaf¢ wykona¢ zgodnie ze schematem umieszczonym na rys nr 1.

Lokalizacje¢ szafy pokazano w PW branzy AKPiA.

Szafe sterujaca SA wyposazono w uktady zasilania i zabezpieczenia urzgdzen poszczegolnych
zespotow. W szafie SA umieszczono sterowniki oraz moduty wejs¢/wyjs$¢ wraz z niezbednymi
elementami zasilajagcymi i sprzegajacymi. Na elewacji szafy przewidziano panel operatorski.

Zestawienie sterownikow 1 modutow: w schematu zawartego w PW.

Sterownik

Do sterowania i regulacji oraz monitoringu zespotow i urzadzen technologicznych kottowni
zastosowano modutowy sterownik swobodnie programowalny wyposazony w moduty
wejsc/wyjs¢. Do wejs¢ 1 wyj$¢ sterownika podiaczone zostang wszystkie niezbedne czujniki
oraz elementy wykonawcze.

Elementy sterownika:

- jednostka centralna

- Moduty wejsc/wyjs¢

- Interfejsy komunikacyjne
- Konwerter M-Bus

- Panel Operatorski



Wymagania dla sterownika:

1.Nalezy zastosowac swobodnie programowalne sterowniki, zoptymalizowane do zastosowan
w instalacjach klimatyzacyjno-wentylacyjnych i cieptowniczych. Konstrukcja sterownikow
powinna by¢ modulowa z oddzielnymi modutami wej$¢/wyjs$¢ przeznaczonymi do podiaczenia
urzadzen obiektowych. Sterowniki i ewentualne dodatkowe moduly wejs¢/wyjs¢, powinny
mie¢ mozliwos¢ swobodnego rozmieszczenia ich na obiekcie, dla zapewnienia optymalizacji
sterowania i okablowania. W celu ograniczenia ttoku komunikacyjnego” na magistrali facza-
cej sterowniki, zaleca si¢, aby moduty wejs¢/wyjs¢ wykorzystywaty niezalezng magistrale ko-
munikacyjng.
2.Kazdy sterownik powinien by¢ wyposazony w port komunikacyjny oraz gniazdo do podia-
czenia przeno$nego panelu operatorskiego.
3.Sterowniki powinny by¢ oparte o mikroprocesor z systemem operacyjnym przechowywa-
nym w nie ulotnej pamigci EPROM. Program aplikacyjny i dane powinny by¢ przechowywane
w nie ulotnej pamigci zapisywalnej FLASH EPROM, celem umozliwienia uzupetnien i zmian
oprogramowania w trakcie uruchomienia. Programy aplikacyjne powinny by¢ zbudowane z
obiektéw zgodnych ze standardami BACnet, tak, aby zagwarantowaé standardowa wymianeg
informacji, pomiedzy sterownikami oraz sterownikami a stacjg operatora.
4. Aplikacja sterownika powinna zawiera¢ swobodnie definiowane zalezno$ci programowe.
System powinien umozliwia¢ zatadowanie programow aplikacyjnych i konfiguracji sieciowe;j
do sterownikow poprzez sie¢ komunikacyjng, w celu zmniejszenia czasu ich instalacji oraz
ulatwienia serwisowania.

Sterownik powinien umozliwia¢ zapisanie, w zdefiniowanym obszarze pamigci, zaimple-
mentowanej w nim aplikacji w postaci spakowanego pliku (np. zip).

Aplikacja narzedziowa do sterownikéw powinna umozliwia¢ odczyt (upload) programu ze
sterownika.
5. Sterowniki powinny umozliwia¢ swobodne rozmieszczenie ich w obiekcie zgodnie z
wymaganiami. System powinien umozliwiaé pdzniejsza swobodng rozbudowe instalacji.
Kazdy ze sterownikow powinien pomiesci¢ wszystkie sygnaly wejs¢/wyjs¢, niezbedne do
realizacji przewidzianej dla niego aplikacji, plus ewentualnie punkty zapasowe. Wejscia
powinny by¢ przystosowane do odczytu wszystkich typow sygnatow z czujnikdéw i
sygnalizatorow. Wyjscia powinny by¢ dwoch typow: przekaznikowe, celem zapewnienia
sterowania dwustanowego oraz analogowe napigciowe w zakresie 0...10V.
6. Kazdy sterownik powinien posiadaé integralny zegar czasu rzeczywistego, a przez to miec
mozliwo$¢ pracy niezaleznej od systemu nadrzednego. Czas kazdego sterownika w sieci
powinna by¢ synchronizowany systemowo. Kazdy sterownik powinien posiada¢ bufor pamigci
umozliwiajaca rejestracje wielkosci analogowych i cyfrowych.
7. Sterowniki powinny posiada¢ wskazniki diodowe sygnalizujace zasilanie, prace programu i
awari¢ sterownika. Wszystkie wskazniki diodowe powinny by¢ widoczne bez zdejmowania
obudowy sterownika.
8. Wszystkie elementy sterownikow oraz wyposazenie dodatkowe (transformatory, moduty
przekaznikowe, listwy zaciskowe itp.) powinny by¢ zabudowane w stosownych rozdzielnicach
sterujacych lub, wraz z elementami zasilajagcymi 1 zabezpieczajacymi urzadzenia elektryczne,
w rozdzielnicach zasilajgco-sterujacych.



Panel operatorski

Panel operatorski zamontowany w elewacji szafy stanowi podstawowy element obstugi i
musi umozliwia¢ tatwe ustawianie parametréw pracy instalacji, odczyt stanow instalacji oraz
jej diagnostyke. Dostep do odczytu i modyfikacji musi by¢ chroniony hastem a system musi
umozliwi¢ zaprogramowanie co najmniej trzech poziomow dostepu dla roznych operatorow.

Wymagania dla paneli operatorskich:

Przenos$ny panel operatorski powinien umozliwia¢ obstuge, poprzez sie¢, wszystkich urza-
dzen wykonanych w danym standardzie komunikacji, niezaleznie od producenta urzadzen.
Przenos$ny lub zabudowany panel operatorski stuzy do odczytu przez operatoréw zmiennych
systemu, sprawowania kontroli i dokonywania niezbednych zmian parametréw we
wszystkich sterownikach obiektu. Panel powinien by¢ przystosowany do swobodnego
przenoszenia. Powinien by¢ wyposazony w kabel zakonczony wtykiem umozliwiajgcym
bezposrednie podlgczenie do gniazda sterownika. Wszystkie komunikaty powinny byc¢
generowane w jezyku polskim.

Panel operatora powinien posiada¢ klawisze funkcyjne, klawisze wprowadzania danych i
alfanumeryczny wyswietlacz cieklokrystaliczny, o minimum 6x30 znakach. Komunikacja z
operatorem odbywa si¢ w sposob interaktywny za pomocga systemu menu.

Potagczenie pomiedzy panelem operatora a sterownikiem nie moze w zaden sposob zakldcac,
ani wptywac¢ na normalng prace sterownika, magistrali, przeciwdziata¢ transmisji alarmow,
ani uniemozliwia¢ odbieranie komend ze stanowiska centralnego BMS.

W ramach tzw. ,,obstugi codziennej” panel operatora powinien umozliwiaé:
a - Odczyt przez operatoréw warto$ci mierzonych i statusoéw pracy poszczegolnych urzadzen;
b - Odczyt i potwierdzenie alarméw generowanych przez sterowniki,
¢ - Dokonywanie niezbednych zmian wartosci zadanych oraz parametrow pracy we wszyst
kich sterownikach;
d - Mozliwos¢ aktywacji funkcji rejestracji on-line dowolnie wybranego parametru ze sterow
nika oraz prezentacje¢ rejestrowanych warto$ci w postaci graficznej;
e - Modyfikacj¢ programow czasowych;
f - Zmiang czasu i daty systemowe;.

Komunikacja
Sterownik musi by¢ wyposazony w komunikacj¢ BACNet/IP oraz gniazdo RJ45. Sterownik,
panel operatorski oraz stacj¢ operatorska nalezy podtaczy¢ do zainstalowanego w szafie
routera.
Istniejaca magistrale M-Bus nalezy podltaczy¢ przewodem JYSTY 1x2x0,8 lub innym o
takich samych parametrach.

Urzadzenia obiektowe automatyki

Wszystkie urzadzenia obiektowe automatyki pozostajg bez zmian.
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6.3. ST - RE 3 Oprogramowanie, pomiary, uruchomienie.

Oprogramowanie

Oprogramowanie sterownika zapewni optymalng prace instalacji, ze szczegdlnym
uwzglednieniem ekonomiki dziatania, niezawodnosci oraz fatwosci obstugi .
Oprogramowanie nalezy opracowa¢ z uwzglednieniem dzialajacych aktualnie procedur.

Wizualizacja i sterowanie w systemie BMS

Nalezy wykorzysta¢ istniejace na stacji operatorskiej grafiki, tak by informacje wyswietlaly
si¢ w sposob i miejscach jak dotychczas.

Testy funkcjonalne, uruchomienie, rozruch

Po wykonaniu prac nalezy przeprowadzi¢ testy funkcjonalne, uruchomienie i rozruch wg
istniejacych na obiekcie procedur.

7. Opis dzialan zwiazanych z kontrola, badaniami, oraz odbiorem wyrobow i
robot budowlanych w nawiazaniu do dokumentow odniesienia:
Kontrole robot wykonywac na biezaco w oparciu o projekt wykonawczy i obowigzujace
normy i przepisy.
Badania oraz odbiér rob6t budowlanych wykona¢ po zakonczeniu prac montazowych.

8. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot:
Przedmiar robot wykona¢ w oparciu o projekt wykonawczy.

9. Opis sposobu odbioru robét:
Odbidr robot budowlanych wykonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania 1
Odbioru Robot Budowlano-Montazowych w zakresie instalacji elektrycznych.

10. Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych:
Roboty tymczasowe — nie dotyczy
Prace towarzyszace (inwentaryzacja powykonawcza) w gestii wykonawcy. Koszt
ww. poda wykonawca w ogolnej cenie zakresu robot elektrycznych.

11. Podstawa ptatnosci - ustalenia ogdlne:
Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce w oparciu projekt
wykonawczy, specyfikacje techniczng wykonania robét oraz przedmiar robét, ktory nalezy
traktowac jako materiat pomocniczy do sporzadzenia oferty.
Cenaryczattowa obgjmuije:
— koszty pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu nateren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)
— koszty poSrednie w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzeniai eksploatacji
zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii i wody, budowa drog



11

dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace

BHP, ustugi obce narzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw, ekspertyzy dotyczace

wykonanych rob6t, ubezpieczenia oraz koszty Zarzadu Przedsiebiorstwa Wykonawcy,
— zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych

wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym

12. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania robot
budowlanych, w tym wszystkie elementy dokumentacji projektowej, normy,
aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne:

- PN-IEC 60364 instalacji. elektrycznych. w obiektach budowlanych,
- PN-EN 12464-1 o$wietlenie miejsc pracy,
- N SEP-E-004 elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe,
- PN-IEC 61024 i PN-86/E-05003 ochrona odgromowa obiektéw budowlanych,
-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690) oraz rozporzadzenie z dn.07.04.2004 w sprawie warunkoéw technicznych j.w. (Dz. U. Nr
109, poz 1156)
- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych w zakresie
instalacji elektrycznych.
- PN-IEC 60364-4-41 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewnia
jaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”,
- PN-IEC 60364-4-43 | Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewnia
jaca bezpieczenstwo. Ochrona przed pragdem przet¢zeniowym”,
- PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dlugotrwate przewodow”,

- PN-IEC 60364-5-56 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wy-
posazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,

- N-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wy-
posazenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”,

- PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla za-
pewnienia bezpieczenstwa. Dobor §rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewngtrz-
nych. Ochrona przeciwpozarowa”,

- Pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - dotyczace instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych,

- PN-88/E-04300 ,,Instalacje elektryczne na napigcie nie przekraczajace 1000V w obiektach
budowlanych”,

- PN-92/E-04600 ,,Préby srodowiskowe. Postanowienia ogdlne”,
- PN-89/E-01102 ,,0Oznaczenia wielkos$ci i jednostek w elektryce. Telekomunikacja i elektro-
nika”,

- Inne przepisy sanitarne, BHP i1 ochrony przeciwpozarowe;.



